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A continuacion figuran erratas y correcciones al Cédigo de buceo de 2023, adoptadas mediante la resolu-
cion MSC.548(107).

Fe de erratas

Capitulo 4
Proyecto, construccion, instalacion, pruebas
y reconocimiento de los sistemas de buceo

4.13 Sistemas de comunicacion y de localizacién

1 En el parrafo 4.13.3.9.1: «<Respondedor:», en algunas entradas, el simbolo «+» se sustituye por «£», como
se indica a continuacion:

1 en la entrada «o canal A», el valor «<38,5 + 0,05 kHz» se sustituye por «38,5 £ 0,05 kHz»,
.2 enlaentrada «» canal By, el valor «<39,5 + 0,05 kHz» se sustituye por «39,5 = 0,05 kHz»;

.3 en la entrada «Retardo en los dos sentidos», el valor «125,7 + 0,2 ms» se sustituye
por «125,7 £ 0,2 ms»; y

4 enlaentrada «Frecuencia de respuesta, el valor «37,5 + 0,05 kHz» se sustituye por «37,5 £ 0,05 kHz».

Correcciones

Capitulo 4
Proyecto, construccion, instalacion, pruebas
y reconocimiento de los sistemas de buceo

4.13 Sistemas de comunicacion y de localizacién

1 En el parrafo 4.13.3.9.1: «Respondedor:», en la entrada «Diagrama polar minimo del transductor», el valor
«—6 dB con un angulo sélido de +135°» se sustituye por «<—6 dB con un angulo sélido de £135°.

2 En el parrafo 4.13.3.9.2: «Interrogador/receptor portatil (utilizado por el buzo o instalado en el ROV):»,
en la entrada «Directividad», el valor «+158» se sustituye por «£15°
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